Guia docente 2006/2007

Plan 210 Ing. Ind.
Asignatura 16016 AUTOMATICA |

Grupo 1

Anadlisis de sistemas dinamicos orientado al control automatico.

Tema 0: Presentacion de la asignatura Automatica .

Tema 1.: Introduccién a la Historia de la Regulacion Automética.[8] y[9]

Tema 2.: Introduccién a los Sistemas de Control. [1] y complementos en [3,4,5,7]

Tema 3.: Modelado matemético de los sistemas dindmicos . [1] y complementos en [3,4,5,6,7]
Tema 4.: Andlisis de la respuesta transitoria .[1] y complementos en [3,4,5,7]

Tema 5.: Acciones basicas de control y respuesta de sistemas de control.[1] y complementos en [5]
Tema 6.: Analisis del lugar geométrico de las raices. [1] y complementos en [3,4,5,7]

Tema 7.: Analisis de la respuesta en frecuencia. [1] y complementos en [3,4,5,7]

Tema 8.: Analisis de sistemas de control en el espacio de estados. [1] y complementos en [6]
Tema 9.: Introduccion a los sistemas de control en tiempo discreto. [2] y complementos en [5]
Tema 10.: La transformada Z. [2]

Tema 11.: Analisis de sistemas de control en tiempo discreto. [2] y complementos en [5].

El principal objetivo de esta asignatura es introducir a los alumnos las herramientas basicas de andlisis de sistemas
dindmicos desde el punto de vista de control. Los modelos de sistemas considerados en esta asignatura son
mayoritariamente lineales o linealizados y pueden ser discretos o continuos, y estar representados por su funciéon de
transferencia o en el espacio de estados. Los métodos de andlisis se desarrollan en el dominio temporal y en el
dominio frecuencial. En ambos casos el analisis de los sistemas esté planteado desde la teoria de control automatico.

Tema 0. Presentacion de la asignatura Automatica I.

Tema 1. Introduccion a la Historia de la Regulacion Automética. [8],[9] y [10]

Tema 2. Introduccién a los Sistemas de Control. [1] y complementos en [3,4,5,7]

Tema 3. Modelado matemético de los sistemas dinamicos. [1] y complementos en [3,4,5,6,7]
Tema 4. Analisis de la respuesta transitoria . [1] y complementos en [3,4,5,7]

Tema 5. Acciones bésicas de control y respuesta de sistemas de control.[1] y complementos en [5]
Tema 6. Analisis del lugar geométrico de las raices. [1] y complementos en [3,4,5,7]

Tema 7. Analisis de la respuesta en frecuencia. [1] y complementos en [3,4,5,7]

Tema 8. Andlisis de sistemas de control en el espacio de estados. [1] y complementos en [6]
Tema 9. Introduccion a los sistemas de control en tiempo discreto. [2] y complementos en [5]
Tema 10. La transformada Z. [2]

Tema 11. Andlisis de sistemas de control en tiempo discreto. [2] y complementos en [5].
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Programa Préctico

Se realizaran 15 horas de practicas en el aula de Simulacion de la E.T.S.I.I. con MATLAB en grupos de un maximo de
30 personas, con los horarios que aparecen en la pagina web de la ETSII para dicho aula.

Las practicas consisten en la realizacién de ejercicios y problemas de la asignatura Automatica |, mediante el software
MATLAB. Los ejercicios se corresponden con la teoria y problemas que segun el programa descrito se explica en las
horas de teoria. La realizacidn de las practicas es un complemento imprescindible para la comprension de la
asignatura.

El seguimiento de las practicas se efectuara a través del cuaderno de practicas. En dicho cuaderno, de tamario folio
se reservara las ultimas hojas para "Anotaciones del profesor". El profesor de practicas podra pedir en cualquier
momento dicho cuaderno al alumno. Finalmente el cuaderno se entregara para su evaluacion el mismo dia del
examen. Asi mismo sera necesario que los alumnos dispongan de discos flexibles de 3 1/2 " para almacenar los
ficheros de trabajo, dado que no tendran cuota de disco duro garantizada.

Evaluacion

La evaluacion de la asignatura se realizara a través de un examen escrito y de la revision de las précticas,
ponderandose estas Ultimas como el 20% de la nota final. El examen escrito, que representa un 80% de la nota final,
constara de dos partes. La materia de examen sera la correspondiente al programa de la asignatura y cuyos
conceptos mas importantes seran explicados en las clases de teoria, problemas y practicas. La primera parte del
examen sera de tipo practico y el alumno tendra que resolver dos roblemas de 3 puntos cada uno. En esta parte se
podra utilizar calculadora y un folio a doble cara con las anotaciones que el alumno considere oportunas (por ejemplo
tablas de transformadas o férmulas empiricas). Este folio se entregara junto con la primera parte del examen. La
segunda aparte constara de 4 preguntas o cuestiones breves, valoradas en 1 punto cada una y cuya respuesta no
exigird mas extension de un folio cada una. Para superar la asignatura se exigird aprobar de forma independiente, el
examen escrito y las practicas. Ademas se considera necesario para superar la asignatura, alcanzar un minimo de 2
puntos (sobre 6) en la parte de problemas y de 1,5 (sobre 4) puntos en teoria.
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