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1. Introduccién

2. Medida y actuacion

3. Modelado y analisis de sistemas muestreados, discretos o digitales
4. Reguladores digitales

5. Control avanzado

6. Informatica industrial:

Con esta asignatura se pretende dar una vision general del control avanzado, implementado en sistemas de control
por ordenador. Tratamos de capacitar al alumno, que ya posee conceptos basicos sobre modelado, analisis y disefio
de sistemas de control de procesos continuos, para el disefio y operacion de sistemas digitales de control, en
consonancia con las tecnologias que hoy dia se utilizan en la industria

1. Introduccién

Sistemas de control: conceptos basicos

Tipos de control

Control de procesos continuos y discretos

Funciones del ordenador en el control de procesos continuos

2. Medida y actuacion

Instrumentos de medida

Acondicionamiento de sefal: muestreo, reconstruccion, convertidores A/D y D/A, tarjetas de adquisicion de datos
Actuadores

Diagramas de proceso e instrumentacion.

3. Modelado y anélisis de sistemas muestreados, discretos o digitales

Modelos en variables de estado de un sistema muestreado.

Operador de transferencia pulsada. Modelos DARMA.

Analisis en el dominio temporal: respuesta temporal en funcion de la situacion de polos y ceros, respuesta impulsional.
Sistemas de control por computador: respuesta en lazo cerrado, ecuacion caracteristica, estabilidad, errores
estacionarios, andlisis de la respuesta en frecuencia.

4. Reguladores digitales

Reguladores PID digitales: algoritmos, sintonia, problemas.

Metodologia de disefio de reguladores digitales: técnicas directas (domino de la frecuencia, optimizacion, asignacion
de polos) o basadas en la discretizacion

5. Control avanzado

Estructuras avanzadas de control: feedforward, cascadas, ratio, rango partido y override.

Sistemas con retardo: regulador de Smith.

Control multivariable: control predictivo.

6. Informatica industrial:

Reguladores industriales.

Sistemas de control distribuido.

Sistemas SCADA.

Comunicaciones: bus de campo y OPC.
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Respuesta en frecuencia de un mantenedor de orden cero.

Modelado de sistemas discretos: discretizacion.

Discretizacion de reguladores continuos.

Sintonia empirica de un regulador PID.

Disefio de reguladores PID en el dominio de la frecuencia y por optimizacion.

Examen tedrico (Problemas y cuestiones): 75%, practicas: 25%.
Se precisa un minimo de 4 sobre 10 en el examen tedrico para contabilizar las practicas.
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