Guia docente 2006/2007

Plan 290 Ing.Automatica y Electronica Ind.
Asignatura 44132 MAQUINAS Y SISTEMAS ELECTRICOS
Grupo 1

Tema 1.-Motor asincrono: prestaciones, arranque, frenado y regulacién de velocidad
Tema 2.-Motor de C.C: Prestaciones, arranque, frenado y regulacion de velocidad
Tema 3.-Regulacién de velocidad de los motores sincronos

Tema 4.-Comparacién de los distintos tipos de motores

Tema 5.-Tamafio de las maquinas eléctricas

Tema 6.-Protecciones

Tema 7.-Aparatos de medida

Tema 8.-Ensayos de las maquinas de C.C

Tema 9.-Ensayos de las maquinas de C.A

Proporcionar los conocimientos adecuados sobre la operacion de motores y sistemas eléctricos.

MAQUINAS Y SISTEMAS ELECTRICOS
Ingeniero en Automética y Electrénica Industrial.- 4° curso

PROGRAMA

TEMA 1.- MOTOR ASINCRONO: PRESTACIONES, ARRANQUE, FRENADO Y REGULACION DE VELOCIDAD
1.1 Motor asincrono, principio de funcionamiento

1.2 Circuito equivalente

1.3 Analisis de la curva caracteristica mecanica

1.4 Diagrama de circulo

1.5 Motor de rotor bobinado

1.6 Adaptacion automatica del par motor al par resistente.

1.7 Estudio de la evolucion de parametros en los regimenes transitorios

1.8 Analisis del periodo transitorio de arranque, tiempo e Intensidad de arranque
1.9 Arranque directo

1.10 Arranque con resistencias

1.11 Arranque con Autotransformador

1.12 Arrancador electrénico o arrancador suave

1.13 Arranque I-D

1.14 Arranque en motores con rotor de doble jaula

1.15 Arranque en motores con rotor de barras altas

1.16 Frenado por recuperacién de energia

1.17 Frenado a contramarcha

1.18 Frenado dinamico o por alimentacion de corriente continua

1.19 Regulacién de velocidad por variacion del n° de polos

1.20 Regulacioén de velocidad por recuperacion de energia

1.21 Regulacién de velocidad por variacion de la frecuencia. Convertidores de frecuencia.
1.22 Regulacién de velocidad con control vectorial
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1.23 Diagrama estructural de la méquina asincrona.
1.24 Ejemplos numéricos

TEMA 2.- MOTOR DE C.C: PRESTACIONES, ARRANQUE, FRENADO Y REGULACION DE VELOCIDAD

2.1 Principio de funcionamiento y ecuaciones fundamentales

2.2 Diferentes tipos de excitacion

2.3 Estudio de las curvas caracteristicas. Andlisis comparativo.

2.4 Adaptacion automatica del Par motor al Par resistente

2.5 Estudio de la evolucién de parametros en los regimenes transitorios
2.6 Arranques con resistencias y variador de tension

2.7 Cuadrantes de funcionamiento

2.8 Frenados reostatico

2.9 Frenado por contracorriente

2.10 Frenado por recuperacién de energia

2.11 Frenado con convertidor simple y doble

2.12 Regulacioén de velocidad por variacion de tension a par constante
2.13 Regulacioén de velocidad por desexcitacion del campo magnético a potencia constante.
2.14 Limite de potencia en las maquinas de c.c.

2.15 Diagrama estructural de la maquina de c.c.

2.16 Ejemplos numéricos

TEMA 3.- REGULACION DE VELOCIDAD DE LOS MOTORES SINCRONOS

3.1 Motor sincrono como generador de potencia reactiva. Curvas V o de Mordey.
3.2 Motor “brushless”. Arranque, funcionamiento y regulacion de velocidad.
3.3 Motor paso a paso.

TEMA 4.- COMPARACION DE LOS DISTINTOS TIPOS DE MOTORES

4.1 Comparacion de curvas caracteristicas

4.2 Ventajas e inconvenientes de cada motor

4.3 Criterios de eleccion del tipo de motor adecuado a cada aplicacion
4.4 La traccién y su evolucion.

TEMA 5.- TAMANO DE LAS MAQUINAS ELECTRICAS

5.1 Magnitudes caracteristicas: Induccion, Carga lineal especifica, Recubriniento Polar, Factor de bobinado.
5.2 Influencia del tamafio sobre las fem, el par y la potencia.

5.3 Coste aproximado de una maquina eléctrica

5.4 Ejemplos numéricos.

TEMA 6.- PROTECCIONES

6.1 Grado de proteccién de las maquinas eléctricas.

6.2 Elementos de maniobra y proteccién de las maquinas eléctricas.
6.3 Vida til de las maquinas eléctricas

6.4 Proteccion de las personas.

TEMA 7.- APARATOS DE MEDIDA.
TEMA 8..- ENSAYOS DE LAS MAQUINAS DE C.C.

8.1 Objeto y equipamiento Banco de Ensayos.

8.2 Caja de Bomas y Comprobaciones iniciales.

8.3 Ajuste posicion escobillas.

8.4 Medida de Resistencias

8.5 Acoplamientos para ensayos en Carga.

8.6 Calentamiento.

8.7 Conmutacion y criticidad de los polos auxiliares (banda negra).
8.8 Obtencién de las curvas caracteristicas de funcionamiento: Velocidad, Par, Regulacion de velocidad a Potencia y
Par constantes.

8.9 Curva de vacio.

8.10 Pérdidas y Rendimiento.

8.11 Sobrevelocidad.

8.12 Resistencia del aislamiento.
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TEMA 9.- ENSAYOS DE LAS MAQUINAS DE C.A.

9.1 Caja de Bornas y Placa de Caracteristicas.

9.2 Ensayo con corriente continua sobre el estator.

9.3 Ensayo de cortocircuito.

9.4 Ensayo en vacio

9.5 Ensayo en carga

9.6 Ensayo a velocidad de sincronismo, obtencién de la curva de vacio
9.7 Ensayo de cortocircuito entre espiras.

Se realizaran los exdmenes establecidos en el Plan de Ordenacién Académica del presente curso y en las fechas en
él previstas.

Examenes escritos que comprenderan teoria y ejercicios practicos.
Se valoraran de forma global y se considerara como aprobado una nota igual o superior a 5 puntos sobre 10.

MAQUINAS Y SISTEMAS ELECTRICOS

Ingeniero en Automatica y Electrénica Industrial.- 4° curso
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