Guia docente 2008/2009

Plan 254 Ing. en Informatica
Asignatura 14029 ROBOTICAIII

Grupo 1

Robots maviles, vision artificial, simuladores de robots, integracion y lenguajes de programacion de robots.

1.-Robdtica movil.

2.-Vision artificial.

3.-Simuladores de robots.
4.-Integracion.

5.-Programacion de robots industriales.

Introduccion a los mecanismos de sensorizacion de alto nivel y en particular a los de vision artificial. Conocimiento de

simuladores de robots y aplicaciones de integracion y disefio de produccion, asi como de lenguajes de programacion
de robots.

PROGRAMA:

1.-Robdtica movil.

Sensores. Motores. Programacion y descarga. Control clasico, secuencial y reactivo.

2.-Vision artificial.

Transformacién perspectiva. Camaras. Transformada de Fourier de la imagen: Convolucion. Muestreo. Mejora de la
imagen: Filtrado espacial y en el dominio de la frecuencia. Segmentacion: Deteccion de limites y bordes.
Reconocimiento e interpretacion: Patrones y métodos de decision. Planificacion de tareas.

3.-Simuladores de robots.

Conceptos CAPE y caracteristicas generales. Soluciones comerciales. Teleoperacién. Ejemplos practicos.
4.-Integracion.

Células de fabricacion flexible, programacion cooperativa y aplicaciones industriales. Estrategias en robética
distribuida. Tiempo real en manufactura. Planificacién de la produccién. Integracion con visidn en sistemas de tiempo
real. Pares de tareas en robots moviles.

5.-Programacion de robots industriales.

Caracteristicas generales. Descripciones y entornos. Lenguajes de programacion comerciales y ejemplos.

Es obligatoria la realizacion de una aplicacion de vision artificial integrada con robot.
Practica de programacion de robots maviles.
Practica de simuladores de robots.

Es obligatoria la realizacion de las practicas. Una vez que dichas practicas son declaradas aptas, la nota de la
asignatura se determina mediante la realizacién de un examen escrito.

* Martin F.G. Robotic Explorations, Prentice-Hall, 2001.

* Gonzalez, R.C.; Woods, R.E., "Tratamiento digital de imagenes", Addison-Wesley/Diaz de Santos, 1996.
* Articulos y manuales de robots industriales.
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