Guia docente 2008/2009

Plan 290 Ing.Automatica y Electronica Ind.
Asignatura 44146 CONTROL Y PROGRAMACION DE ROBOTS

Grupo 1

Estudio, programacién y control de robots.
Planificacion de trayectorias e interaccién con el entorno.
Modelizacion y simulacién de entornos robotizados.

1.- Introduccion: Antecedentes historicos, Origen y desarrollo de la
robética, Robética industrial y roboética de servicios

2.- Morfologia del robot

3.- Control cinemético

4.- Control dindmico

5.- Criterios de implantacion de un robot industrial

6.- Aplicaciones industriales de los robots

7.- Robética de servicios: Robotica médica

Introducir al alumno en el campo de la robética industrial mediante:
- Estudio del control y programacién de robots.

- Planificacién de trayectorias.

- Introduccién a la simulacion de sistemas industiales robotizados.

1.- Introduccién
Antecedentes historicos
Origen y desarrollo de la robotica
Definicion y clasificacion de los robots
Robotica industrial y robética de servicios
Mercado de robots: nacional y mundial
2.- Morfologia del robot
Estructura mecéanica del robot
Transmisiones y reductores
Actuadores
Sensores internos
Elementos terminales
3.- Control cinemético
Funciones del control cinematico
Tipos de trayectorias
Planificacion de trayectorias en robots manipuladores
4.- Control dinamico
Control monoatrticular
Control multiarticular
Control adaptativo
Aspectos practicos del control
5.- Criterios de implantacion de un robot industrial
Disefio y control de una célula robotizada
Caracteristicas a considerar en la seleccion de un robot
Seguridad en instalaciones robotizadas
Justificacién econémica
6.- Aplicaciones industriales de los robots
7.- Robdtica de servicios: Robdtica médica

viernes 19 junio 2015 Page 1 of 4



1.- Programacion de robots industriales:
Métodos de programacion de robots
Requerimientos de un sistema de programacion de robots
Lenguaje de programacion de los robots industriales

2.- Introduccién a la simulacion de entornos industriales robotizados.Desarrollo de una practica de modelizado y
programacion con un software de simulacion

Examen tedrico, examen de practicas y presentacion de memoria de practicas.

- Barrientos, A., L.F. Pefiin, C. Balaguer y R. Aracil. "Fundamentos de robotica". Editorial McGraw-Hill. 1997

- Ollero A. "Robética, manipuladores y robots méviles". Editorial Marcombo. 2001.
-FuK.S., R.C. GonzAlez y C.S.G., Lee. "Robotica: control, deteccion visiéne inteligencia”. McGraw-Hill. 1988

- Roque J. Saltaren y otros. Practicas de robética utilizando MATLAB. Univ. "Miguel Hernandez" - Elche. 2000
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Grupo 11

Estudio, programacién y control de robots.
Planificacion de trayectorias e interaccién con el entorno.
Modelizacion y simulacién de entornos robotizados.

1.- Introduccion: Antecedentes historicos, Origen y desarrollo de la
robética, Robética industrial y roboética de servicios

2.- Morfologia del robot

3.- Control cinemético

4.- Control dindmico

5.- Criterios de implantacion de un robot industrial

6.- Aplicaciones industriales de los robots

7.- Robética de servicios: Robotica médica

Introducir al alumno en el campo de la robética industrial mediante:
- Estudio del control y programacién de robots.

- Planificacién de trayectorias.

- Introduccién a la simulacion de sistemas industiales robotizados.

1.- Introduccién
Antecedentes historicos
Origen y desarrollo de la robotica
Definicion y clasificacion de los robots
Robotica industrial y robética de servicios
Mercado de robots: nacional y mundial
2.- Morfologia del robot
Estructura mecéanica del robot
Transmisiones y reductores
Actuadores
Sensores internos
Elementos terminales
3.- Control cinemético
Funciones del control cinematico
Tipos de trayectorias
Planificacion de trayectorias en robots manipuladores
4.- Control dinamico
Control monoatrticular
Control multiarticular
Aspectos practicos del control
5.- Criterios de implantacion de un robot industrial
Disefio y control de una célula robotizada
Caracteristicas a considerar en la seleccion de un robot
Seguridad en instalaciones robotizadas
Justificacién economica
6.- Aplicaciones industriales de los robots
7.- Robdtica de servicios: Robotica médica

1.- Programacion de robots industriales:
Métodos de programacion de robots
Requerimientos de un sistema de programacion de robots
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Lenguaje de programacién de los robots industriales

2.- Introduccién a la simulacion de entornos industriales robotizados.Desarrollo de una practica de modelizado y
programacion con un software de simulacion

Examen tedrico, examen de practicas y presentacion de memoria de practicas.
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