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Plan 325 Master Oficial en investigacion en ingenieria en procesos Yy sistemas

Asignatura 50260 SISTEMAS DINAMICOS

Grupo 1

El médulo de Sistemas Dinamicos consta de tres bloques:

El primero de ellos trata el problema de obtencion de modelos lineales y no-lineales a partir de datos experimentales,
tipicamente para su uso en disefio de controladores o problemas de decision. En cuanto a odelos lineales, incluye
tanto los métodos clasicos como los basados en subespacios. En sistemas no lineales se estudia el problema de la
parametrizacion, asi como lo relativo a la practica de la identificacion y validacién de modelos. Considera también el
uso de filtros y métodos de horizonte deslizante para la estimacion de estados y pardmetros desconocidos.

Este modulo pretende proporcionar al alumno una base soélida en cuanto a fundamentos de teoria de control y
desarrollo de modelos dindmicos

Programa

Bloque 1. Identificacion de procesos

1 Fundamentos y metodologia de la identificacion.

2 Métodos no paramétricos

3 Métodos de minimos cuadrados, IV, OE, PEM

4 Métodos basados en subespacios

5 Herramientas y préctica de la identificacion, validacién de modelos.
6 Calibracion de modelos no-lineales

8 Técnicas de estimacion no-lineal de estados y parametros. Métodos de horizonte deslizante

Bloque 1
Discusidn de articulos. Se discutiran distintos articulos representativos de la materia.

Se desarrollaran practicas usando una Toolbox de identificacién, un entorno de optimizacién en EcosimPro y datos
reales de diversos procesos.
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Bloque 1

Presentacion de un trabajo por el alumno
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