Guia docente 2008/2009

Plan 325 Master Oficial en investigacion en ingenieria en procesos Yy sistemas

Asignatura 50273 ROBOTICA

Grupo 1

Robética Industrial. Sistemas multirrobot. Robética Movil.

Introducir al alumno en el campo de la integracién de robots en un entorno industrial, representacion espacial de
robots industriales y deteccion de colisiones en sistemas multi-robot. Introduccién al campo de la robética movil,
presentando las técnicas mas representativas.

1.- Robética industrial.
Control e integracion. Modelado de un robot.Control de robots.Integracion de un robot en un entorno de

produccidn.Sistemas multirrobot. Estrategias de control.Planificacion de trayectorias para manipuladores.Deteccién de
colisiones para manipuladores

2.- Robdtica Movil
El robot movil. Introduccion.Niveles de procesamiento en robética movil. Arquitecturas en robética movil. Mecanica.
Sensores para el posicionamiento de robots moviles y percepccion. Localizacion y generacion de mapas. Slam.

Mediante memoria sobre trabajo de investigacion propuesto.
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