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Con esta asignatura se pretende dar una vision general del control avanzado, implementado en sistemas de control
por ordenador. Tratamos de capacitar al alumno, que ya posee conceptos basicos sobre modelado, andlisis y disefio
de sistemas de control de procesos continuos, para el disefio y operacion de sistemas digitales de control, en
consonancia con las tecnologias que hoy dia se utilizan en la industria.

1. Introduccion al Control por ordenador.

Introduccion. Funciones del ordenador en control de procesos. Esquemas de control. Elementos constitutivos de un
sistema de control digital. Problemas asociados al estudio de sistemas muestreados.

2. Sistemas de datos muestreados (0 sistemas controlados por computador).

Sistemas discretos y muestreados. La transformada z. La transformada estrellada. Descripcion externa de sistemas
lineales: funcion de transferencia. Sistemas en lazo cerrado. Calculo de la respuesta temporal. Respuesta impulsional.
Ejemplos de modelado con diversos procesos industriales.

3. Muestreo y reconstruccion de sefiales muestreadas.

Analisis del muestreo de sefales. Teorema de Shanon. Seleccion del periodo de muestreo. Reconstrucciéon de
sefiales. La transformada Z. Funcion de transferencia entre sefiales muestreadas.

4. Andlisis en el dominio temporal de sistemas muestreados.

Introduccion. Célculo de la respuesta temporal. Correspondencia entre la situacion de los polos y la respuesta
temporal de un sistema discreto. Correspondencias entre el plano s y el z. Errores estacionarios. Ejemplos de analisis
dinamico de procesos.

5. Sistemas de control por computador.

Respuesta en lazo cerrado. Ecuacién caracteristica. Criterios de estabilidad. Lugar de las raices. Errores
estacionarios. Ejemplos de procesos. Analisis en el dominio frecuencial.

6. Técnicas de disefio basadas en la discretizacion de reguladores continuos.

Metodologia de disefio. Disefio asistido por ordenador. Discretizacién por aproximacion rectangular. Transformacion
de Tustin. Métodos de igualacién polo-cero. Reguladores PID digitales.

7. Estructuras de control

8. Sistemas de control distribuido.

Se realizaran practicas de control mediante ejercicios de problemas y simulaciones dinamicas por ordenador,
utilizandose obviamente los contenidos tedricos explicados en las clases tedricas.

Examen con cuestiones y problemas.
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