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Grupo 1

Teoria de control. Dindmica de sistemas. Realimentacion. Disefio de reguladores monovariables.

Analisis mediante el lugar de las raices.- Disefio de controladores continuos y discretos mediante el lugar de las
raices. Andlisis en el dominio de la frecuencia.- Disefio de controladores continuos y discretos en el dominio de la
frecuencia.

1. Andlisis mediante el lugar de las raices.

2. Disefio de controladores continuos y discretos mediante el método del lugar de las raices.
3. Andlisis en el dominio de la frecuencia.

4. Disefio de controladores continuos y discretos en el dominio de la frecuencia.

PROBLEMAS Y PRACTICAS DE LABORATORIO:
Los problemas se realizan generalmente al final de cada capitulo o seccién importante del mismo.
Las précticas de laboratorio constan de ejercicios de:
1. Andlisis de sistemas dinamicos SISO continuos y muestreados.
2. Disefio de controladores continuos y discretos.

La herramienta usada para las practicas de laboratorio es Scilab.

Se evalla a través de un Gnico examen escrito, la asimilacion de conocimientos de teoria, problemas y practicas de
laboratorio.

La memoria entregada por el alumno de las practicas de laboratorio realizadas, se tomara en cuenta en la nota final
s6lo en los dos casos siguientes:

A) Si en el examen escrito arriba mencionado, la nota estuviese entre 4,5y 4,9 (ambas incluidas) y al sumarle la
nota obtenida en las préacticas (de 0 a 0,5), el resultado obtenido fuese mayor o igual que 5,0. En este caso la nota
final seria de 5,0.

B) Si en el examen escrito arriba mencionado, la nota fuese igual o superior a 9,0. En este caso, la memoria de las
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practicas serviria para decidir sobre la adjudicacion o no de matricula de honor como nota final.
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* [3] ERONINI, E. U., "Dinamica de sistemas y control"; Paraninfo, 2001.
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* [5] LEWIS, Paul H., Chang YANG, "Sistemas de control en ingenieria"; Prentice-Hall, 1999.
* [6] OGATA, Katsuhiko, "Ingenieria de control moderna"; Prentice-Hall, 1998.

* [7] OGATA, Katsuhiko, "Sistemas de control en tiempo discreto”; Prentice-Hall, 1996.
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