Guia docente 2010/2011

Plan 213 Ing.Tec.Ind. Esp Mecéanica
Asignatura 16390 REGULACION Y CONTROL DE MAQUINAS

Grupo 1

Con esta asignatura se pretende que el alumno adquiera unos conocimientos basicos de Regulacion Automéatica que
le permitan entender, analizar y disefiar sistemas de control automatico en el campo de la industria.

PROGRAMA:

l.- SISTEMAS DE CONTROL AUTOMATICO

Leccién 1.1.: Introduccion al Control Automatico. Concepto de Sistema. Sistemas dinamicos. Control de procesos.
Leccién 1.2.: Modelado de Sistemas Fisicos. Modelos matematicos de procesos. Transformada de Laplace.

Leccién 1.3.: Modelos Dinamicos Lineales Continuos. Funcion de transferencia. Diagrama de bloques.

Leccién 1.4.: Respuesta temporal. Respuesta temporal de los sistemas de 1° y 2° orden. Pardmetros caracteristicos.

Relacién de la respuesta temporal y la posicién de los polos. Sistemas de orden superior. Polos dominantes. Acciones
basicas de control.

I.- ANALISIS DE SISTEMAS LINEALES CONTINUOS.

Leccién 2.1.: Estabilidad. Criterios de estabilidad.

Leccion 2.2.: Respuesta en Régimen Permanente. Errores.

Leccion 2.3.: Respuesta en Frecuencia. Concepto. Diagrama Polar. Diagrama Bode. Criterios de estabilidad. Margen

de ganancia y fase. Relacion con el dominio del tiempo.
1l.- DISENO DE SISTEMAS DE CONTROL.

Leccién 3.1.: Técnicas de compensacion graficas y analiticas.
Leccioén 3.2.: Estudio de los lazos de control mas usuales.

Permitira al alumno ilustrar la teoria y aplicarla utilizando herramientas y sistemas reales. Se realizaran en simulacion
utilizando ordenadores personales (P.C.)

"Ingenieria de Control Moderna". Ogata. Prentice Hall Internacional, 1970 * "Automatica". Tomo | y Il Gbmez
Campomanes J.M. * "Control de Sistemas Dinamicos con Realimentacion”. Franklim, Powell, Emani. Addison-
Wesley, 1991.
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