Guia docente 2010/2011

Plan 254 Ing. en Informatica
Asignatura 14030 AUTOMATAS PROGRAMABLES

Grupo 1

Autdmatas légicos industriales y autbmatas programables

Los autdmatas programables han supuesto la aplicacién masiva del microprocesador al mundo de los controles
industriales.

Esta asignatura sirve de complemento a la formacién del alumno. Junto con las asignaturas "Control digital" y
"Robdtica", ofrece al alumno conocimientos sobre las principales actividades que puede abordar un Ingeniero
Informatico en las mencionadas aplicaciones.

El alumno aprenderé a distinguir los elementos de un sistema automatizado mediante automatas programables
(sensores, actuadores, PLC, dispositivos de programacion, ...).

Siguiendo una metodologia fundamentalmente practica, se aprendera a abordar problemas de automatizacién
bésicos, tanto de caracter combinacional como secuencial, desarrollando y comprobando su funcionamiento en el
PLC.

El enfoque de la asignatura sera muy practico. Los contenidos tedricos se experimentan en el laboratorio utilizando los
autématas TSX Nano.

I

. Introduccién. El autébmata en la industria

N

. Arquitectura de los automatas programables

3. Sensores y actuadores industriales

4. Programacién de automatas.

5. Representacion de sistemas secuenciales. Método GRAFCET
6. Disefio basado en el método GEMMA.

7. Redes de comunicacion en la industria; buses de campo.

8. Monitorizacién y control de procesos industriales.

Programacion de autématas TSX Nano MODICON
1.- Programacion de funciones simples.
2.- Programacion basada en Grafcet.
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La evaluacion de las préacticas se realizara de forma continua a lo largo del curso.

El examen final consistira en cuestiones tedricas y practicas sobre los contenidos impartidos en la asignatura.

La nota final se complemetara con la nota obtenida en las practicas de laboratorio solamente si la nota del examen es
mayor de cuatro.

CLAUDE LAURGEAU, "Les Automatismes Logiques Industriels", SCM

* MICHEL G., "Autématas Programables Industriales", Marcombo

* MAYOL A i RODIA, "Autématas Programables", Marcombo

* PASOS A. y MONTERO, "Autdmatas Programables", McGraw-Hill

* Ballcels, J. Romeral, J.L., "Automatas Programables", Marcombo, 1997

* "Autématas Programables Industriales SYSMAC CPM1" Manual de Programaciéon. OMROM, 1996
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