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* Adquirir un conocimiento profundo de los principales sistemas conmutados de alimentación en corriente continua.

* Adquirir un conocimiento profundo de los sistemas de energía fotovoltaica, incluyendo los elementos de los que se
componen y los métodos de diseño de aplicaciones.

* Adquirir un conocimiento descriptivo y aplicativo de los sistemas de alimentación ininterrumpida.

* Adquirir un conocimiento descriptivo y aplicativo de los sistemas de control de velocidad de motores de corriente
continua y alterna.

Objetivos

CAPITULO 1: FUENTES DE ALIMENTACION.

1.1. REGULADORES CONMUTADOS.
1.2. FUENTES DE ALIMENTACION CONMUTADAS.
1.3. CONVERTIDORES RESONANTES.

CAPITULO 2: ELECTRICIDAD SOLAR FOTOVOLTAICA.

2.1. CELULAS SOLARES.
2.2. BATERIAS.
2.3. REGULADORES DE CARGA.
2.4. DISEÑO DE APLICACIONES.

CAPITULO 3: SISTEMAS DE ALIMENTACION ININTERRUMPIDA.

Programa de Teoría

CAPITULO 1: FUENTES DE ALIMENTACION.
1.1. REGULADORES CONMUTADOS.
1.2. FUENTES DE ALIMENTACION CONMUTADAS.
1.3. CONVERTIDORES RESONANTES.
CAPITULO 2: ELECTRICIDAD SOLAR FOTOVOLTAICA.
2.1. CELULAS SOLARES.
2.2. BATERIAS.
2.3. REGULADORES DE CARGA.
2.4. DISEÑO DE APLICACIONES.
CAPITULO 3: SISTEMAS DE ALIMENTACION ININTERRUMPIDA.
3.1. PERTURBACIONES EN LAS LINEAS DE POTENCIA.
3.2. CONFIGURACIONES.
3.3. PARAMETROS DE DEFINICION.
CAPITULO 4: OTRAS APLICACIONES DE LA ELECTRONICA DE POTENCIA.
4.1. CONTROL DE VELOCIDAD DE MOTORES DE C.C.
4.2. CONTROL DE VELOCIDAD DE MOTORES DE C.A.

Programa Básico

Presentación
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La teoría y las prácticas están integradas mediante la realización de dos proyectos en grupos de cuatro (aprox.)
estudiantes. El objeto de los proyectos son los capítulos 1 y 2.

Programa Práctico

3.1. PERTURBACIONES EN LAS LINEAS DE POTENCIA.
3.2. CONFIGURACIONES.
3.3. PARAMETROS DE DEFINICION.

CAPITULO 4: OTRAS APLICACIONES DE LA ELECTRONICA DE POTENCIA.

4.1. CONTROL DE VELOCIDAD DE MOTORES DE C.C.
4.2. CONTROL DE VELOCIDAD DE MOTORES DE C.A.

La nota de la asignatura se calcula en función de la calificación de los dos proyectos realizados.
Debido al tipo de metodología será obligatoria la asistencia a clase (en un porcentaje mayor al 75% de las sesiones)
para poder aprobar la asignatura por el sistema de proyectos.
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