Guia docente 2011/2012

Plan 210 Ing. Ind.
Asignatura 16059 MECANISMOS

Grupo 1

Analisis y sintesis de la geometria de mecanismos

=

. Problema de posicion y cinemética de mecanismos 3D : Matriz giro.

N

. Andlisis de mecanismos clasicos: Trinquete, cruz de Malta, escape, palancas rodantes. Mecanismos flexibles.

w

. Sintesis y optimizacion de mecanismos. Geometria diferencial del movimiento.

N

. Analisis geométrico de superficies conjugadas: Ley general de engrane de primer orden.

[

. Levas: Geometria de levas 3D.

»

. Engranajes cilindricos de perfil de evolvente.

~

. Teoria analitica de los engranajes: Célculo analitico de las lineas de contacto y de la superficie conjugada

El objetivo es que el alumno pueda disefiar mecanismos desde el punto de vista geométrico.

I

. Analisis de mecanismos clésicos: Trinquete, cruz de Malta, escape, palancas rodantes. Mecanismos flexibles.

N

. Problema de posicion y cineméatica de mecanismos 3D : Matriz giro.

w

. Sintesis y optimizaciéon de mecanismos. Geometria diferencial del movimiento.

N

. Andlisis geométrico de superficies conjugadas: Ley general de engrane de primer orden.

o

. Levas: Geometria de levas 3D.

o

. Engranajes cilindricos de perfil de evolvente.

~

. Teoria analitica de los engranajes: Célculo analitico de las lineas de contacto y de la superficie conjugada

Analizar diversos mecanismos reales y virtuales. Duracion: 5h
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Método de evaluacion: Examen escrito de teoria y problemas (peso:0.5), trabajo de practicas en donde se describan 5
mecanismos (peso:0.5).

Criterios de evaluacion:

- Examen: Se valorara el nivel de comprension de la asignatura y fundamentalmente, el rigor en las demostraciones.
-Trabajo de practicas: Se valorara la presentacién (calidad de los esquemas, dibujos, animaciones), la exposicién
(terminologia propia, desarrollos matematicos, claridad de la descripcion) y la seleccién de los mecanismos (interés,
complejidad).
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