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Asignatura 50266 SISTEMAS INTELIGENTES

Grupo 1

Redes neuronales. Logica borrosa. Identificacion y control con redes neuronales. Control sensorial motor. Control
borroso. Sistemas neuroborrosos.

Introducir al alumno en el uso de las redes neuronales mostrando diferentes arquitecturas orientadas a distintos
objetivos y sus aplicaciones.

Mostrar la aplicacion de las redes neuronales especificamente a la identificacion de sistemas dindmicos y al control de
procesos.

Exponer el uso de modelos neuronales para el control sensorial motor.
Realizar una introduccién a la I6gica borrosa y mostrar la aplicacién al control borroso.

Analizar lo que se entiende por sistemas neuroborrosos.

1.- Redes neuronales artificiales

Teoria de las redes neuronales
Perceptrones

Redes neuronales lineales

Backpropagation

Aplicaciones de las redes neuronales
Identificacion y control con redes neuronales
Arquitecturas neuronales en identificacion
Control con redes neuronales

2.- Légica difusa

Conceptos y formulacién de la légica difusa
Sistemas ldgicos difusos:

Sintonizacién SLD: algoritmos genéticos
SLD en control: ejemplo

Sistemas neurodifusos

3.- Control motor

Modelado Neuronal

Modelos dinAmicos neuronales

Modelo VITE

Modelo DIRECT para el control de un brazo

Modelo NETMORC para el control de un robot movil
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Se realizaran précticas en el ordenador como aplicacion de los conocimientos tedricos utilizando Matlab y las diversas

toolboxes relacionadas con el tema (Neural Network, Fuzzy, Neural Network System Identification, Neural Network
Control).

Un trabajo de aplicacion practica relacionado con una de las tres partes de las que consta el curso, a realizar por el
alumno de forma individual.

viernes 19 junio 2015 Page 2 of 2



