Guia docente 2014/2015

>>Enlace fichero guia docente

Plan 439 GRADO EN INGENIERIA ELECTRICA
Asignatura 41637 FUNDAMENTOS DE AUTOMATICA
Grupo 1

Obligatoria

Generales:

CG1. Capacidad de andlisis y sintesis.

CG2. Capacidad de organizacion y planificacion del tiempo.

CG4. Capacidad de expresion escrita.

CG6. Capacidad de resolucion de problemas.

CG7. Capacidad de razonamiento critico/andlisis l6gico.

CG9. Capacidad para trabajar en equipo de forma eficaz

Especificas:

CE12. Conocimientos sobre los fundamentos de automatismos y métodos de control

Al concluir la asignatura el estudiante debe ser capaz de:

1. Definir los conceptos basicos de la automatizacion y describir los elementos basicos de un sistema de control al
presentarsele un ejemplo del mismo y de especificar qué tipo de realimentaciones existen o deben existir en el mismo
con el fin de que realice la funcién deseada.

1. Extraer modelos de sistemas que estén relacionados con las tecnologias que se han estudiado durante las
asignaturas previas de la titulacion.

1. Analizar los sistemas de control utilizando las herramientas de andlisis temporal y en el dominio de la frecuencia,
relacionandolos con su estabilidad.

1. Utilizar controladores PID para el control de sistemas y sintonizarlos.

|

Introduccion a la automatizacién y el control.
2
Modelado de sistemas.

1. Modelos de sistemas.
2. No linealidades y su linealizacion.
3. Transformada de Laplace, Funcién de Transferencia y Diagramas de Bloques. Interpretacion.

w

Simulacion de sistemas dinamicos.

N

Analisis de sistemas en el dominio del tiempo

1. Respuestas Transitoria y Estacionaria

2. Sistemas de primer orden: Caracteristicas basadas en el polo. Respuesta temporal ante entradas escalén y
sinusoidales.

3. Sistemas de segundo orden: Caracteristicas basadas en los polos y ceros de la funcion de transferencia.

viernes 23 septiembre 2016 Page 1 of 3



https://alojamientos.uva.es/guia_docente/uploads/2014/439/41637/1/Documento.pdf

4. Sistemas de orden mayor. Reduccién de orden.

[¢)]

Andlisis de sistemas en el dominio de la frecuencia

1. Respuesta en Frecuencia

2. Diagrama de Bode.

3. Ancho de banda de un sistema. Amortiguacion de armoénicos. Estabilidad y Robustez
6
Definicion y objetivos del control:

1. Conceptos de lazo cerrado y lazo abierto. Ejemplos practicos.

2. Objetivos de control: seguimiento de referencia, rechazo de perturbaciones, eliminacién de oscilaciones y
robustez.

3. Limitaciones del control: saturaciones y retrasos.

4. Andlisis de sistemas en lazo cerrado.
7
Controladores PID:

1. Sintonizacion de PIDs: reglas précticas.
2. Implementacién de PIDs.

[e¢]

Tecnologia de control:

1. Tecnologia del control: sensores, actuadores y tarjetas controladoras.
2. Control discreto: los problemas del muestreo.

Método expositivo/leccion magistral.
Resolucion de ejercicios y problemas.
Aprendizaje orientado a proyectos.
Aprendizaje mediante experiencias.

Evaluacion

El 30% de la nota final se obtiene de informes/memorias (3 puntos de 10)

El 70% de la nota final se obtiene del examen (cuestiones y ejercicios) (7 puntos de 10)
Para APROBAR la asignatura es necesario obtener una nota minima de

¢ 3.5 sobre 10 en el examen final
¢ 3.5 sobre 10 en Informes/memorias.

En la pagina moodle de la asignatura se dispone de todos los recursos de aprendizaje necesarios.
Para tutorias, contactar con los profesores.

"Teorfa": Miercoles 11:30 a 12:30
"Laboratorio™: Jueves 9:30 a 11:30 (un grupo L cada 3 semanas)
"Ejercicios": Viernes 11:30 a 12:30 (Grupo 1A); 13:30 a 14:30 (Grupo 2A)

15 horas "Teoria"

15 horas "Practicas de Aula"

10 horas "Laboratorio"

70 horas trabajo no presencial (individual y en grupo)

Eutimio Villar Castro
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