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Plan 439 GRADO EN INGENIERIA ELECTRICA
Asignatura 41668 SISTEMAS DE CONTROL INDUSTRIAL
Grupo 1

OPTATIVA

Competencias generales:

CG1. Capacidad de andlisis y sintesis.

CG2. Capacidad de organizacion y planificacion del tiempo.

CG3. Capacidad de expresion oral.

CG4. Capacidad de expresion escrita.

CG5. Capacidad para aprender y trabajar de forma auténoma.

CG6. Capacidad de resolucion de problemas.

CG7. Capacidad de razonamiento critico/analisis l6gico.

CG8. Capacidad para aplicar los conocimientos a la practica.

CG9. Capacidad para trabajar en equipo de forma eficaz.

CG14.Capacidad de evaluar.

Competencias especificas:

CE30. Conocimientos de programacion informatica aplicados a problemas industriales de ingenieria eléctrica
COpE9. Capacidad para comprender el funcionamiento de los autématas, sistemas de supervisién y comunicaciones industriales.

» Conocer la utilidad del control automatico de sistemas y sus aplicaciones industriales

¢ Entender y analizar los automatismos basados en autdbmatas programables

« Disefiar y realizar la programacion de distintos sistemas automatizados basados en PLCs.
» Tener una vision de los sistemas de comunicacion en entornos industriales.

La asignatura se enmarca dentro de la informatica industrial, como medio para proporcionar al alumno una formacién
gue le capacite para abordar la automatizacion de los procesos existentes en la industria actual, teniendo un enfoque
muy practico.
TEMA 1: Introduccion a la automatizacion industrial
1.1 Gobernar un proceso de forma automatica
1.2 Sistemas de control — parte de la sociedad moderna
1.3 Elementos tipicos utilizados en la automatizacion
1.4 Objetivos de la asignatura y el temario del curso
1.5 Nociones basicas de control
1.6 Nociones basicas de instrumentacion
1.7 Diversidad de sistemas de control
TEMA 2: Introduccion a los autbmatas programables
2.1 Que es un autdbmata programable
2.2 Capacidades operativas de un autémata. Caracteristicas
2.3 Aplicaciones tipo de los autématas
2.4 Conocer el nacimiento del PLC
2.5 Primeros ejemplos de iniciacion a la programacion
2.6 Automatismos combinacionales. Ejemplos
TEMA 3: Estructura
3.1 Conocer las partes que componen los PLCs
3.2 Determinar cuales son los dispositivos que envian sefales de entrada a un PLC
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3.3 Conocer las aplicaciones del autdmata segun el tipo de salidas escogidas.
3.4 Conocer las caracteristicas de los datos que aportan o reciben los mecanismos de E/S.
TEMA 4: Caracteristicas de programacion

4.1 Lenguajes de programacion

4.2 Variables

4.3 Direccionamiento de variables

4.4 Ciclo de funcionamiento

4.5 Lenguaje de contactos. Ejemplos

TEMA 5: Programacion basica. Elementos y funciones de programa

5.1 Temporizadores, Contadores

5.2 Funciones para realizar operaciones matematicas, légicas, de comparacion y transferencia de datos
5.3 Registros

5.4 Saltos y subrutinas

5.5 Programadores ciclicos

TEMA 6: Introduccion al GRAFCET

6.1 Introduccion

6.2 Elementos basicos del Grafcet: Acciones, Reglas de evolucion

6.3 Estructuras en Grafcet

6.4 Programacion del Grafcet en automatas

TEMA 7: Introduccion a la guia GEMMA

7.1 Introduccién

7.2 Conceptos principales

7.3 Grupo F: procedimientos de funcionamiento

7.4 Grupo A: procedimientos de parada

7.5 Grupo D: procedimientos de fallo

7.6 Implementacion basica

TEMA 8: Introduccion a los sistemas de comunicacion en entornos industriales
8.1 Jerarquia de comunicacion: Piramide de automatizacion.

8.2 Buses de campo

8.3 Normalizacion y modelos de referencia de las comunicaciones industriales
TEMA 9: Redes de comunicacion industriales

9.1 Introduccion

9.2 Buses sensor-actuador y buses orientados a dispositivos, buses de campo
9.3 Protocolos. Estandares de bloques funcionales

TEMA 10: Sistemas para la supervision y el control de produccion

10.1 Sistemas de Control Distribuido (DCS)

10.2 Paquetes SCADA: descripcion y utilizacién en plantas industriales

Actividades presenciales:

» Clases tedricas. Método expositivo y participativo

¢ Clases practicas. Resolucion de problemas

¢ Clases de laboratorio: Aprendizaje basado en problemasC
Actividades no presenciales:

¢ Estudio personal
« Realizacion de las practicas y elaboracion de una memoria
Utilizacion del Campus Virtual UVa (Moadle) .

Evaluacion continua:

¢ Trabajos remitidos (en tiempo) 30-50%
Examen escrito:

¢ Evaluacion basada en practicas experimentales, informes de practicas. (40%-50%).
» Exposicion final (10%-30%).Sistema de evaluacion:

« Bibliografia de referencia

» Técnicas de busqueda de la informacion

* Realizacion de trabajos individuales y en grupo

 Las actividades précticas de laboratorio se basan en el uso de automatas con su software especifico y plantas
piloto.

* Como soporte a la docencia se utiliza el entorno web basado en Moodle.
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Temporalizacion (por blogues tematicos):

¢ Blogue 1: Introduccion: Semanas 1 a 2

¢ Blogue 2: Autématas programables: Semanas 3 a 5

* Blogue 3: Programacion de automatismos secuenciales: Semanas 6 a 12

* Bloque 4: Sistemas de comunicacion en entornos industriales: Semanas 13 a 15

ACTIVIDADES PRESENCIALES
HORAS

ACTIVIDADES NO PRESENCIALES
HORAS

Clases teorico-practicas (T/M)

13

Estudio y trabajo autébnomo individual
50

Clases practicas de aula (A)

Estudio y trabajo autbnomo grupal
17.5

Laboratorios (L)

30

Practicas externas, clinicas o de campo

Seminarios (S)
2

Tutorias grupales (TG)

Evaluacion (fuera del periodo oficial de examenes)

Total presencial
45

Total no presencial
67.5

Eduardo J. Moya de la Torre
Departamento de Ingenieria de Sistemas y Automatica
Sede Paseo del Cauce 59

Teléfono: 983 184401

Email: edumoy@eii.uva.es

Espafiol
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