Guia docente 2017/2018

>>Enlace fichero guia docente

Plan 455 GRADO EN INGENIERIA MECANICA
Asignatura 42603 MECANICA PARA MAQUINAS Y MECANISMOS
Grupo 1

Obligatoria

6 créditos ECTS

Generales:

CG1. Capacidad de andlisis y sintesis.

CG5. Capacidad para aprender y trabajar de forma auténoma.

CG6. Capacidad de resolucién de problemas.

CG7. Capacidad de razonamiento critico/andlisis l6gico.

CG8. Capacidad para aplicar los conocimientos a la practica.

CG9. Capacidad para trabajar en equipo de forma eficaz.

CG10. Capacidad para disefiar y desarrollar proyectos.

CG11. Capacidad para la creatividad y la innovacion.

CG12. Capacidad para la motivacién por el logro y la mejora continua.

Especificas:

CE2. Comprensién y dominio de los conceptos basicos sobre las leyes generales de la mecanica, termodinamica,
campos y ondas y electromagnetismo y su aplicacion para la resolucion de problemas propios de la ingenieria.
CE13. Conocimiento de los principios de teoria de maquinas y mecanismos.

» Adquirir conocimientos de los principios de teoria de maquinas y mecanismos.

e Conocer el estudio del sélido rigido desde el punto de vista estatico, cinemético y dindmico, ser capaz de
relacionar el movimiento de los sélidos con las causas que lo producen.

¢ Conocer, de manera basica, los elementos de maquinas, lo cual les capacita para el aprendizaje de nuevos
métodos y teorias, y les dota de versatilidad para adaptarse a nuevas situaciones.

* Resolver problemas con iniciativa, toma de decisiones, creatividad, razonamiento en el campo de la Ingenieria
Mecanica.

* Manejar herramientas para la simulacién cinematica y dindmica mediante software de simulacién mecanica.

« Redactar y desarrollar de proyectos en el ambito de la ingenieria industrial que tengan por objeto la construccion,
reforma, reparacion, conservacion, demolicion, fabricacion, instalacion, montaje o explotacion de equipos mecanicos.
e Aprender conocimientos basicos que podran ser empleados en otros métodos de la ingenieria dentro de otras
ramas como pueden ser la mecéanica de fluidos, resistencia de materiales, robética, disefio de maquinas y

mecanismos, medios de locomocidn (automoviles, ferrocarriles, etc), procesos de fabricacion, etc.

Cinematica del sélido rigido.
Dinamica del sélido rigido.
Mecénica Analitica.
Elementos de maquinas.
Simulacién mecanica.

ahrwNPE

Actividades presenciales (2.4 ECTS)
Clases de aula tedricas y de problemas:
1.84 ECTS Método expositivo / Resolucion de ejercicios y problemas:; CG1, CG6, CG7, CG8, CE2, CE13.
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https://alojamientos.uva.es/guia_docente/uploads/2017/455/42603/1/Documento1.pdf

Trabajo/Tutorias:

0.2 ECTS Contrato de aprendizaje / aprendizaje mediante experiencias CG5, CG6, CG7, CG8, CG9, CG10, CG11,
CG12, CE2, CE13.

Examen final:

0.16 ECTS: CG1, CG5, CG6, CG7, CG8, CG10, CG11, CG12, CG13, CG14, CE13, CE16, CE20.

Practicas de laboratorio:

0.2 ECTS Aprendizaje mediante experiencias CG5, CG6, CG7, CG8, CG9, CG10, CG11, CG12, CE2, CE13.
Actividades no presenciales: (3.6 ECTS)

Trabajo auténomo:

3 ECTS. CG1, CG5, CG6, CG7, CG8, CGY, CG10, CG11, CG12, CE2, CE13.

Trabajo en grupo:

0.6 ECTS. CG1, CG5, CG6, CG7, CG8, CGY, CG10, CG11, CG12, CE2, CE13.

ACTIVIDAD

PESO EN LA NOTA FINAL
OBSERVACIONES
Examen escrito.

60

Nota minima de 4 sobre 10
Trabajos individuales.

20

Trabajos en grupo.
10

Préacticas de laboratorio
10

Consultar horarios de tutorias de los profesores.
Fuera de los horarios de tutoria establecidos se pueden concertar tutorias con los profesores mediante correo
electrénico.

Publicado en la pagina web de la Escuela de Ingenierias Industriales.
http://www.eii.uva.es/titulaciones/grados/493horarios.php

Trabajos individuales.
Trabajos en grupo.
Practicas de simulacion.

Responsable teoria: M2 Angeles Pérez Rueda (marper@eii.uva.es)
Responsable practicas: Roberto Mostaza Fernandez (robmos@eii.uva.es)
* Consultar POD para informacién concreta de cada grupo.

Lineas de Investigacion:

¢ Planificacion y Gestiéon de la Movilidad Urbana

¢ Calibracién Cinemética y Dindmica de Robots

 Bioingenieria y Biomecanica (Simulacion prétesis, Prediccion ruptura aneurismas, Modelos multiescala,
Desarrollo de dispositivos médicos).

» Simulacion Grafica de Procesos Robotizados

* Modelado Cinemético y Dinamico de las articulaciones del cuerpo humano

« Transporte de mercancias peligrosas

« Bioingenieria y Biomecanica (Simulacion prétesis, Prediccion ruptura aneurismas, Modelos multiescala,
Desarrollo de dispositivos médicos).

* Diseno de Maguinaria Industrial.
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¢ Automatizacion de Procesos Robotizados, Fabricacion y Montaje.
e Simulacién y Andlisis de Elementos de Maquinas Mediante Elementos Finitos.

Espafiol
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