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>>Enlace fichero guia docente

Plan 455 GRADO EN INGENIERIA MECANICA
Asignatura 42642 MECANICA DE ROBOTS

Grupo 1

Optativa

Competencias Genéricas:
CG1. Capacidad de andlisis y sintesis.

CG5. Capacidad para aprender y trabajar de forma auténoma.

CG6. Capacidad de resolucion de problemas.

CG7. Capacidad de razonamiento critico/andlisis l6gico.

CG8. Capacidad para aplicar los conocimientos a la practica.

CG9. Capacidad para trabajar en equipo de forma eficaz.

CG10. Capacidad para disefiar y desarrollar proyectos.

CG11. Capacidad para la creatividad y la innovacion.

CG12. Capacidad para la motivacién por el logro y la mejora continua
Competencias Especificas:

CE13. Conocimiento de los principios de teoria de maquinas y mecanismos.

CE20. Conocimientos y capacidades para el célculo, disefio y ensayo de maquinas.

Identificar, plantear y resolver problemas de mecanica de robots: Cinematica y Dinamica.

- Realizar el andlisis cinematico y dinamico de robots, mediante la posicion, velocidad y aceleraciéon de
segmentos y uniones.

Modelizar conjuntos o sistemas electromecanicos industriales a partir de planos, modelos o cuadernos de
especificaciones.

Identificar y analizar problemas béasicos de posicionamiento y orientacion de robots.

Conocer, disefar y construir modelos de instalaciones neumaticas y oleohidraulicas.

- Realizar planteamientos conceptuales rigurosos desde el punto de vista mecanico en las aplicaciones
planteadas.

Redactar y defender las soluciones que plantea aplicando técnicas de aprender a aprender en la resolucion de
problemas, manejando la terminologia técnico-cientifica relativa a sistemas electromecanicos.

|

Andlisis Topoldgico e Introduccion Robdética.
2
Andlisis Cinemético de Robots.

w

Anadlisis Dinamico de Robots.

N

Introduccion a circuitos neumaticos y oleohidraulicos

(&)

Disefio de circuitos neumaticosy oleohidraulicos

6

Simulacién de instalaciones practicas en la industria.
7

Modelado de sistemas electromecanicos.
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https://alojamientos.uva.es/guia_docente/uploads/2017/455/42642/1/Documento.pdf

o

Circuitos eléctricos montados y simulados en Mecanismos.

Clases de aula, tedricas y de problemas
Practicas de laboratorio de mecanica
Actividades no presenciales

Préactica de Laboratorio
10%

Informe de practicas
10%

Examen final.

80%

Jueves de 16:00 a 19:00 (cinco semanas).
Jueves de 17:00 a 19:00 (diez semanas).

Antonio Tristan Vega

Espafiol.
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