Guia docente 2017/2018

>>Enlace fichero guia docente

Plan 518 MASTER EN INGENIERIA DE AUTOMOCION
Asignatura 51443 SISTEMAS DE CONTROL Y COMUNICACIONES
Grupo 1

Obligatoria

4

Generales

G1: poseer, comprender y aplicar conocimientos para concebir, disefiar, organizar actuaciones, poner en practica y
adoptar un proceso sustancial de creatividad e innovacion para el desarrollo de nuevos conceptos e ideas

G4: capacidad de aprendizaje para el futuro de un modo que habra de ser en gran medida autodirigido o auténomo.
G5: poseer y comprender conocimientos para la comprension sistemética del estudio y el dominio de las habilidades y
métodos de investigacion en el &mbito de la industria de automocion.

Especificas

E3: poseer y comprender conocimientos sobre los vehiculos automoviles, su arquitectura, su comportamiento, y los
sistemas que los integran.

E6: poseer y comprender conocimientos y su aplicacion en aspectos relacionados con los sistemas eléctricos,
electronicos, de control y de comunicaciones utilizados en los automoviles.

» Familiarizacion con el empleo de herramientas informéticas (MATLAB/SIMULINK) para modelado y andlisis de
sistemas de control empleados en automocion.

« Conocimiento de las arquitecturas de control y comunicaciones empleadas en automocion, haciendo especial
énfasis en los sistemas de computacion empotrados (ECU, planificacion y control en tiempo real), los

« elementos de sensorizacion y actuacion, y los sistemas de comunicacion (buses, protocolos,...) que deben dar
soporte a las actividades de control con restricciones temporales estrictas y no estrictas.

« Conocimiento de técnicas que permitan abordar el modelado y analisis de diferentes sistemas de control
relacionados con automocion (elemento motor, transmisién, dinamica del vehiculo, seguridad, confort de

¢ pasajero,...).

» Conocimiento a nivel de introduccion de las tecnologias emergentes en automaocion.

1.- Sistemas de control automatico. Control clasico vs control moderno
2.- Conceptos de control por computador.
Aliasing, muestreo y retardo computacional
Control PID: algoritmo basico y modificaciones de implantacion
Control fuzzy
3.- Planificacion y control de tareas y recursos
Gestién de tiempo y relojes.
Ejecutivos ciclicos.
Automatas programables.
Planificacion de tareas.
4.- Comunicaciones y Sistemas distribuidos

Actividades presenciales:
Clases de aula de teoria y problemas: Método expositivo
Tutorias docentes: Aprendizaje orientado a proyectos
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Examen final: Controles individuales de evaluacion y examen final
Practicas en laboratorio: Aprendizaje mediante experiencias.

Actividades no presenciales:
Realizacion de la memoria de practicas: Estudio/trabajo
Preparacion y realizacion de trabajo tematico: Estudio/trabajo
Estudio y preparacion de examenes: Estudio.

ACTIVIDAD
PESO EN LA NOTA FINAL
OBSERVACIONES
Programacion e informe
20%
Trabajo, desarrollado de forma individual, de programacién de autématas programables (Grafcet, ladder)
Informe y presentacion oral
20%
Se realizara por grupos un trabajo en el entorno Matlab/Simulink sobre un tema relacionado con control y
comunicaciones en automocion y, posteriormente, se hara una breve presentacion del mismo en clase
Examen
60%
En las fechas establecidas por el Plan de Ordenacién Académica del Master

Ver web de la UVa

ACTIVIDADES PRESENCIALES
HORAS

ACTIVIDADES NO PRESENCIALES
HORAS

Clases tedrico-practicas (T/M)

30

Estudio y trabajo autébnomo individual
60

Clases practicas de aula (A)

Estudio y trabajo autbnomo grupal

Laboratorios (L)

[ee)

Practicas externas, clinicas o de campo

Seminarios (S)

Tutorias grupales (TG)

Evaluacion

N

Total presencial
40

Total no presencial
60
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José Luis Gonzalez Sanchez (jossan@eii.uva.es)
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