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Competencias especificas:
COP7. Conocimiento y capacidad para desarrollar sensores software

1. Capacidad para inferir el valor de variables no medibles

2. Capacidad para estimar parametros de sistemas
Competencias generales:
CBL1. Haber adquirido conocimientos avanzados y demostrado, en un contexto de investigacion cientifica 'y
tecnoldgica o altamente especializado, una comprensién detallada y fundamentada de los aspectos teéricos y
practicos y de la metodologia de trabajo en uno o mas campos de estudio.
CB2. Saber aplicar e integrar sus conocimientos, la comprensién de estos, su fundamentacion cientifica y sus
capacidades de resolucion de problemas en entornos nuevos y definidos de forma imprecisa, incluyendo contextos de
caracter multidisciplinar tanto investigadores como profesionales altamente especializados

Al concluir la asignatura el estudiante debe ser capaz de:

e Conocer los sensores software y los distintos tipos de modelos matematicos que los sustentan

« Desarrollar sensores software en el ambito industrial

« Utilizar los sensores software como estimadores de pardmetros de sistemas reales, asi como estimadores de
variables no medidas.

» Utilizar sensores software para la supervision y control de sistemas industriales.

1. Introduccién a los sensores software.

1.1 Conceptos basicos.

1.2 Metodologia de disefio.

1.3 Aplicaciones.

2. Introduccién a la teoria estadistica de la estimacion.
2.1 Estimacion clasica.

2.2 Sesgo y consistencia.

2.3 Estimacién de maxima verosimilitud.

2.4 Estimacion lineal. Estimacion de minimos cuadrados.
2.5 Estimacion bayesiana.

2.6 Aplicacion al disefio de sensores software.

3. Teoria de observadores de estados

3.1 Espacio de estados.

3.2 Descripcién interna y externa de sistemas dinamicos
3.3 Observabilidad. Observadores de estado.

4. Filtros de Kalman

4.1 Sefales aleatorias.

4.2 Estimadores éptimos: prediccion, filtrado y alisado.
4.3 Estructura e implementacion del filtro de Kalman.
4.4 Filtro de Kalman extendido. Herramientas software.
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5. Aplicaciones
5.1 Prediccion de variables no medidas
5.2 Control y supervision de sistemas industriales

- Método expositivo /leccion magistral
- Aprendizaje mediante experiencias / Laboratorios
- Web /Aula virtual

INSTRUMENTO/PROCEDIMIENTO

PESO EN LA NOTA FINAL
OBSERVACIONES

Examen de contenidos tedrico-practicos
50%

Trabajo practico de disefio de sensores software
50%

Pizarra

Ordenador / Cafion

Ordenadores y el software adecuado para realizar las practicas de laboratorio
Tutorias en el despacho del profesor

Consulta Web de la UvVa

ACTIVIDADES PRESENCIALES
HORAS

ACTIVIDADES NO PRESENCIALES
HORAS

Clases teérico-practicas (T/M)

12

Estudio y trabajo auténomo individual
30

Clases practicas de aula (A)

o

Estudio y trabajo autbnomo grupal
15

Laboratorios (L)

18

Practicas externas, clinicas o de campo

o

Seminarios (S)

o

Total presencial
30

Total no presencial
45
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